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標準動作仕様　　TZW-500(S)P

オプションNo. オプション名 STEC-520B 備考

進入待機
(Entry standby) 〇
行き排出
(Discharge before product release) 〇
戻り排出
(Discharge after product release ) 〇
受渡姿勢
(Posture for delivery) 〇
受渡途中姿勢
(Posture during midway entry motion
to delivery side)

〇
受渡戻り途中姿勢
(Posture during midway return motion
from delivery side)

〇
吸着確認
(Vacuum confirming) 〇 吸着回路はオプション

(Vacuum circuit is an optional function)
SIモード1、2、3、4、5、6
(SI mode 1,2,3,4,5,6) 〇
自動開始モード1
(Automatic start mode 1) 〇
ブザー使用/未使用
(Buzzer used/not used) 〇
チャックミス自動継続
(Automatic continuation after
chucking error)

〇
不良品、箱詰選択可能
(Possible to select defective products or
packaging )

人感センサー使用/未使用
(Motion sensor used/not used) ×
サーボスリープ
(Servo sleep) 〇
割込NCプログラム
(Interruption NC program) 〇
初期不良品排出
(Initial defective products 〇
サンプル動作
(Sample motion) 〇
生産終了自動停止
(Production end automatic stop) 〇
ECOモード
(ECO mode) 〇

『サーボスリープ,バックライトオートOFF,省エネ吸着』の総称
(Generic name of servo sleep,back light auto off,ECO mode
Vacuum)

0051-01
箱詰ポイントフリー
(Point free packaging) 〇

0051-02
取出機使用/未使用
(Unloader use/no use switch) 〇 システムモードでON/OFF切り替え

(Switching ON/OFF by system mode )
成形機自動OFF自動監視
(IMM automatic off automatic 〇 システムモードでON/OFF切り替え

(Switching ON/OFF by system mode )

0129-01
アブソリュートエンコーダ対応
(Absolute encoder system) 〇
省エネモニター
(ECO mode monitor) 〇

0162-01

運転準備回路(制御・動力電源分離仕様)
(Preparation for operation
circuit)(separate control and power
supply)

〇

0079-11
520ペンダント運転モードSW仕様
(STEC-520 controller with operation
select switch)

〇

0079-12
運転モードSW仕様
(Operation mode SW specification) ×


